2024-07-10

Inwestor: Wykonawca:
Zaktad Wodociagdw i Kanalizacji Ztocieniec Sp. z
0.0
ul. Piaskowa 6,, 78-520 Ztocieniec

NIP:
NIP: Forma prawna:
Forma prawna: Numer REGON:
Numer REGON: Organ rejestrowy:
Organ rejestrowy: Numer KRS:
Numer KRS: Kapitat zaktadowy: 0,00
Kapitat zaktadowy: 0,00 Waluta kapitatu:
Waluta kapitatu: Whptacono: 0,00

Wptacono: 0,00

Przedmiar Nr: MM/ZX./07/2024

Nazwa budowy: Gruntowa instalacja Fotowoltaiczna

Kod budowy:

Adres budowy: ul. Sadowa 5, 78-520 Ztocieniec,
Obiekt:

Rodzaj robét: Elektryczne

Nr umowy:

Wspotczynniki do kosztorysu:

Data oprac.: 2024-07-10

Umowa z dnia: 2024-07-10

Zalaczniki:

Podstawa opracowania: KNR 5-03, KNR 2-01, KNR 5-10, KNR 5-08, KNR 5-09, KNR 4-03, KNNR
5 ERRATA, KNNR 5, KNP 21-50, KNR 5-08W, KNR 2-28, AW, KNKRB 05

Waluta: PLN

Poziom cen kosztorysu:

Sporzadzit: Sprawdzit:
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Ksiazka przedmiar6w/obmiaréw

1. Prace przygotowawcze
Kod CPV:

1. Trasowanie linii kablowych
Kod CPV:

KNR 5-03 0101-02-043
Wytyczenie linii trasy w terenie przejrzystym. Liczba stupow 20
Charakterystyka robot. Tablica 0101 Wytyczenie trasy linii.

1. Wytyczenie trasy.
2. Whicie palikow w miejsca ustawienia stupow.
krotnosé= 1,00

0,09 km

2. Ukladanie linii kablowych

Kod CPV:

KNR 2-01 0702-0202-040

Mechaniczne kopanie rowow,o glebokosci do 1,0 m i szerokosci dna rowu do 0,4 m,dla kabli,koparkami
podsigbiernymi o pojemnosci tyzki 0,15 m3.Grunt kat IlI-1V

Charakterystyka robot. Tablica: 0702

1. Kopanie rowu na odktad wzdtuz wykopu

2.Reczne wyr 6wnanie dna wykopu
krotnosé= 1,00

160,00 m

KNR 2-01 0701-0301-040
Reczne kopanie rowow dla kabli,o glebokosci do 0,8 m i szerokosci dna wykopu do 0,4 m.Grunt kategorii
V.
Charakterystyka robot. Tablica: 0701
1.Wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przerzuceniem go na odktad wzdhz
wykopu
Uwaga:
Za reczne odspojenie kazdej warstwy ziemi zamarznigtej o grubosci 0,1 m
i 0 powierzchni 1 m stosuje si¢ naktadow podanych w tablicy dodatek w
wysokosci 0,28 1-g
krotnosé= 1,00

160,00 m

KNR 2-01 0705-0402-040

Mechaniczne zasypywanie spycharkami rowow dla kabli. Glgbokos¢ rowow do 0,8 m i szerokosé dna
wykopu do 0,6 m.Grunt kategorii I11-1V.

Charakterystyka robot: Tablica: 0705

1.Zasypanie rowu

2.Rozplantowanie nadmiaru gruntu

krotnosé= 1,00

160,00 m

KNR 5-10 0301-01-040
Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o szerokosci do 0,4 m
Charakterystyka robét: Tablica: 0301
1.Nasypanie warstwy piasku grubosci 0,1 m
krotnosé= 1,00

160,00 m

KNR 5-10 0103-02-040

Reczne ukiadanie kabli wielozylowych o masie do 1,0 kg/m w rowach kablowych, przykrytych folig
kalandrowang
Charakterystyka robot:. Tablica: 0103

1.Rozdeskowanie i ustawienie bgbna na stojakach

2.Pomiar rezystancji izolacji i ciagtosci zyt roboczych oraz powrotnej (jezeli

takg zyte kabel posiada )

3.Ustawienie rolek przelotowych lub katowych

4.Rozwinigcie, przeciagnigcie przez przeszkody i utozenie kabla

5.Ucigcie i zabezpieczenie koncow kabla

6.Zalozenie opasek oznaczeniowych

7.Uszczelnienie przepustow

8.Przykrycie kabla folia, ceglami lub ptytkami

9.0znaczenie trasy kabla stupkami
krotnosé= 1,00

160,00 m
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KNR 5-10 0114-02-040

Ulkdadanie kabli wielozytowych o masie do 1,0 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych
Charakterystyka robot: Tablica: 0104

1.Rozdeskowanie i ustawienie bgbna na stojakach

2.Pomiar rezystancji izolacji i ciaglosci zyt roboczych oraz powrotnej (jezeli

taka zyle kabel posiada )

3.Ustawienie rolek przelotowych lub katowych

4.Rozwinigcie, przeciagnigcie przez przeszkody i utozenie kabla

5.Ucigcie i zabezpieczenie koncow kabla

6.Zalozenie opasek oznaczeniowych

7.Uszczelnienie przepustow

8.Przykrycie kabla folia, ceglami lub ptytkami

9.0znaczenie trasy kabla stupkami

Dla kol. 01, 02:

10.Przejazd naczepy wzdhuz trasy linii

Dla kol. 03, 04:

10.Ustawienie ciggarki, zamocowanie liny do kabla
krotnosé= 1,00

160,00 m

KNR 5-08 0608-07-040

Uktadanie bednarki o przekroju do 120 mm2 w rowach kablowych
Charakterystyka robot: Tablica: 0608

1.0Odmierzenie, ucigcie i wyprostowanie bednarki

2.Monta z i demontaz zasilania spawarki

3.Spawanie

Dla kol. 01-06:

4.Malowanie w paski

Dla kol. 03, 04:

5.Przyspawanie do konstrukcji

Dla kol. 05, 06:

Utozenie na gotowych uchwytach

Dla kol. 07, 08:

4.0czyszczenie miejsc spawu i zabezpieczenie przez pomalowanie
krotnosé= 1,00

160,00 m

KNR 5-09 0805-02-020

Montaz glowic kablowych na napigcie 1 kV na kablu aluminiowym o przekroju zZyt do 625 mm2. Liczba zyt
w kablu do 1

Charakterystyka robot: Tablica 0805: Montaz glowic kablowych na napigcie do 1 KV.

Wyszczegolnienie robot:

1. Przygotowanie koncow kabla z obrobka izolacji.
2. Sprawdzenie induktorem stanu izolacji.

3. Skrecenie lub zacisniecie zyt.

4. Umocowanie kabla w uchwycie.
krotnosé= 1,00

10,00 szt

10

KNR 4-03 0901-07-090
Podlqgczenie przewodow pojedynczych w powtoce polwinitowej o przekroju zyt do 240 mm2 pod zaciski
lub Sruby

Charakterystyka robot: Tablica: 0901

1.Ucigcie przewodu na odpowiednia dtugosé

2.0dizolowanie przewodu

3.Wykonanie oczka na przewodzie jednodrutowym lub zlutowanie koncowki przewodu

wielozylowego

4.Podtaczenie przewodu pod zacisk lub §rube
krotnosé= 1,00

10,00 kpl

11

KNNR 5 ERRATA 0702-050-060
Zasypywanie mechaniczne rowow dla kabli. Grunt kategorii III-IV
Charakterystyka robot: Tablica: 0702

Dla kol.01-03:

1.Zasypanie wykopu gruntem z odktadu warstwami o gubosci 20 cm
2.Ubicie reczne warstw gruntu

3.Wykonanie nasypu nad rowem

4.Rozplantowanie nadmiaru gruntu

Dla kol.04-05:

1.Zasypanie wykopu
krotnosé= 1,00

26,00 m3
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12

KNNR 5 030-060

Zasypywanie reczne rowow dla kalbli. Grunt kategorii IV
Charakterystyka robot:. Tablica: 0702

Dla kol.01-03:

1.Zasypanie wykopu gruntem z odktadu warstwami o gubosci 20 cm
2.Ubicie reczne warstw gruntu

3.Wykonanie nasypu nad rowem

4.Rozplantowanie nadmiaru gruntu

Dla kol.04-05:

1.Zasypanie wykopu
krotnosé= 1,00

26,00 m3

3. Rozdzielnice elektryczne
Kod CPV:

13

KNP 21-50 5034-0102-020

Montaz polgczen elektrycznych przewodami o przekroju 6 mm2,diugosci do 3 m w rozdzielnicach
wysokiego i niskiego napiecia oraz w urzqdzeniach sterowniczych
Charakterystyka robot. Tablica: 5034
Trasowanie przebiegu potgczen.
Zamocowanie uchwytow rurek lub korytek ochronnych.
Zatozenie przepustow w otwory blach.
Gigcie przewoddw na odcinki, utozenie, uformowanie i spigcie przewodow.
Zaprawienie koncowek przewodow, naciagniecie koszulek i oznacznikow.
Pobielenie koncowek przewodow.
Montaz koncowek.
Przedzwanianie oraz podtaczenie koncowek przewodow z oznaczeniem
prowizorycznym.
Wylamanie $cianek bocznych zaciskow oraz przykregcenie mostkow fabrycznych na
listwie.
Lutowanie koncowek przez zanurzenie wraz z podgrzaniem i wypetnieniem koncowki
cyng.
Zaciskanie do 10 mm2 szczypcami, powyzej 10 mm2 praska hydrauliczna.
Grupa robot - IV
Sktad zespotu - 1
Normy czasu na 1 koniec przewodu do kol.01
na 1 przewdd do kol. 02
na 1 $rube do kol.03
na 1 koncowke do kol.04 i 05
Uwagi
1. Przy demontazu przewodu nalezy stosowa¢ wspotczynnik 0,4.
2. Przy wykonywaniu potaczen na podstawie tabel montazowych lub rysunkow
ideowych do norm czasu nalezy stosowac¢ wspotczynnik 1,2
3. Przy montazu potaczen elektrycznych na tablicach bakelitowych do norm czasu
ujetych w tablicy nalezy stosowa¢ wspotczynnik 0,8.
4. W przypadku prowadzenia przewoddw na przetaj do norm czasu nalezy stosowaé
wspotczynnik 0,9.
5. W przypadku prefabrykacji wigzek przewodow na wydzielonych stanowiskach do
norm czasu nalezy stosowa¢ wspotczynnik 0,7.
krotnosé= 1,00

10,00 szt
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KNP 21-50 5034-0103-020
Montaz polgczen elektrycznych przewodami o przekroju 10 mm2,dtugosci do 3 m w rozdzielnicach
wysokiego i niskiego napigcia oraz w urzqdzeniach sterowniczych
Charakterystyka robot: Tablica: 5034
Trasowanie przebiegu potaczen.
Zamocowanie uchwytow rurek lub korytek ochronnych.
Zalozenie przepustow w otwory blach.
Gigcie przewodow na odcinki, utozenie, uformowanie i spigcie przewodow.
Zaprawienie koncowek przewodow, naciagnigcie koszulek i oznacznikow.
Pobielenie koncowek przewodow.
Montaz koncowek.
Przedzwanianie oraz podlaczenie koncowek przewodow z oznaczeniem
prowizorycznym.
Wyltamanie $cianek bocznych zaciskow oraz przykregcenie mostkow fabrycznych na
listwie.
Lutowanie koncowek przez zanurzenie wraz z podgrzaniem i wypehieniem koncowki
cyna.
Zaciskanie do 10 mm?2 szczypcami, powyzej 10 mm?2 praska hydrauliczna.
Grupa robot - IV
Sktad zespotu - 1
Normy czasu na 1 koniec przewodu do kol.01
na 1 przewodd do kol. 02
na 1 $rube do kol.03
na 1 koncowke do kol.04 i 05
Uwagi
1. Przy demontazu przewodu nalezy stosowaé¢ wspotczynnik 0,4.
2. Przy wykonywaniu potaczen na podstawie tabel montazowych lub rysunkow
ideowych do norm czasu nalezy stosowac wspotczynnik 1,2
3. Przy montazu potaczen elektrycznych na tablicach bakelitowych do norm czasu
ujetych w tablicy nalezy stosowa¢ wspotczynnik 0,8.
4. W przypadku prowadzenia przewodow na przetaj do norm czasu nalezy stosowac
wspotezynnik 0,9.
5. W przypadku prefabrykacji wiazek przewodow na wydzielonych stanowiskach do
norm czasu nalezy stosowaé wspotczynnik 0,7.
krotnosé= 1,00

10,00 szt

15

KNP 21-50 5034-0105-020
Montaz polgczen elektrycznych przewodami o przekroju 35 mm2,dlugosci do 3 m w rozdzielnicach
wysokiego i niskiego napiecia oraz w urzqdzeniach sterowniczych
Charakterystyka robét: Tablica: 5034
Trasowanie przebiegu polaczen.
Zamocowanie uchwytow rurek lub korytek ochronnych.
Zalozenie przepustow w otwory blach.
Giecie przewodow na odcinki, utozenie, uformowanie i spigcie przewodow.
Zaprawienie koncowek przewodow, naciggniecie koszulek i oznacznikow.
Pobielenie koncowek przewodow.
Montaz koncowek.
Przedzwanianie oraz podlaczenie koncowek przewodow z oznaczeniem
prowizorycznym.
Wytamanie $cianek bocznych zaciskow oraz przykrecenie mostkow fabrycznych na
listwie.
Lutowanie koncowek przez zanurzenie wraz z podgrzaniem i wypetnieniem koncéwki
cyna.
Zaciskanie do 10 mm2 szczypcami, powyzej 10 mm2 praska hydrauliczna.
Grupa robot - IV
Sktad zespotu - 1
Normy czasu na 1 koniec przewodu do kol.01
na 1 przewdd do kol. 02
na 1 $rubg do kol.03
na 1 koncowke do kol.04 i 05
Uwagi
1. Przy demontazu przewodu nalezy stosowaé wspotczynnik 0,4.
2. Przy wykonywaniu potaczen na podstawie tabel montazowych lub rysunkow
ideowych do norm czasu nalezy stosowac wspotczynnik 1,2
3. Przy montazu potaczen elektrycznych na tablicach bakelitowych do norm czasu
ujetych w tablicy nalezy stosowa¢ wspotczynnik 0,8.
4. W przypadku prowadzenia przewodow na przetaj do norm czasu nalezy stosowaé
wspotczynnik 0,9.
5. W przypadku prefabrykacji wigzek przewodow na wydzielonych stanowiskach do
norm czasu nalezy stosowa¢ wspotczynnik 0,7.
krotnosé= 1,00

10,00 szt
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KNR 5-08W 08-020
Montaz skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych o masie do 20 kg wraz z konstrukcjg. Mocowanie konstrukcji
przez przykrecenie do gotowego podloza
Charakterystyka robot: Tablica: 0404
Dla kol.01-06:
1.Ustawienie rozdzielnicy i zabezpieczenie przed poruszeniem.
2.0sadzenie konstrukcji z rozdzielnica w gotowych otworach.
3.Zabetonowanie.
Dla kol.07-12:
1.Ustawienie i przykrgcenie rozdzielnicy wraz z konstrukcja $rubami do
gotowego podtoza.
Dla kol.13-18:
1.Ustawienie.
2.Wypoziomowanie.
3.Przyspawanie do podtoza konstrukcji.
krotnosé= 1,00

4,00 szt

17

KNR 5-08W 0407-04-020
Montaz osprzetu modutowego w rozdzielnicach. Rozlgcznik 3 (4) - biegunowy
Charakterystyka robot: Tablica: 0407

1.Zainstalowanie aparatu na szynie no$nej (euroszynie).

2.Podtg czenie przewodow do aparatu i pod zaciski (ochronne i neutralne).
3.Sprawdzenie dziatania aparatu.

4.Zatozenie oznacznika z opisem obwodu.

krotnosé= 1,00

4,00 szt

18

KNR 5-08W 0407-02-020
Montaz osprzetu modutowego w rozdzielnicach. Wylgcznik nadprgdowy 3-biegunowy
Charakterystyka robot. Tablica: 0407
1.Zainstalowanie aparatu na szynie nosnej (euroszynie).
2.Podtg czenie przewodow do aparatu i pod zaciski (ochronne i neutralne).
3.Sprawdzenie dziatania aparatu.
4.Zatozenie oznacznika z opisem obwodu.
krotnosé= 1,00

8,00 szt

19

KNR 5-08W 0408-01-020
Montaz elementow rozdzielnic (modutowych). Szyna nosna
Charakterystyka robot: Tablica: 0408

Dla kol.01-04:

1.Umocowanie elementu w rozdzielnicy.

Dla kol.03, 04:

2.Ucigcie szyny na odpowiednia dlugosé.

krotnosé= 1,00

8,00 szt

20

KNR 5-08W 0408-02-020

Montaz elementow rozdzielnic (modutowych). Listwa przytgczeniowa (zaciskowa)
Charakterystyka robét: Tablica: 0408

Dla kol.01-04:

1.Umocowanie elementu w rozdzielnicy.

Dla kol.03, 04:

2.Ucigcie szyny na odpowiednia dlugosé.

krotnosé= 1,00

2,00 szt

21

KNR 5-08W 0805-01-020
Montaz koricowek przez zaciskanie. Zyly o przekroju do 6 mm2
Charakterystyka robot: Tablica: 0805

1.Zatozenie na obrobiony koniec przewodu koncowki.

Dla kol.01-05:

2.Zacisnigcie praska koncowki.

Dla kol.06-10:

2.Przylutowanie koncowki do przewodu.

Dla kol.11-14:

2.Zabezpieczenie izolacji ponizej obrobionego konca przewodu.
3.Spawanie koncowki.
krotnosé= 1,00

50,00 szt
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KNNR 5 ERRATA 0403-010-020

Urzqdzenia rozdzielcze (zestawy) o masie do 20 kg mocowane na fundamentach prefabrykowanych
Charakterystyka robot: Tablica: 0403

1.Wykonanie wykopu pod fundament

Dla kol.01; 03:

2.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego w wykopie
Dla kol.02; 04:

2.Wykonanie szalunku i wylanie fundamentu na mokro
3.Umocowanie rozdzielnicy na gotowym fundamencie
4.Podtaczenie przewodow i kabli

krotnosé= 1,00

4,00 szt

23

KNNR 5 ERRATA 0405-080-020
Skrzynki lub rozdzielnice skrzynkowe o masie do 50 kg wraz z konstrukcjq mocowang przez przykrecenie
do gotowego podtoza
Charakterystyka robot. Tablica: 0405
Dla kol.01-05:
1.Wykonanie otworéw w podtoz u dla osadzenia konstrukcji skrzynek i rozdzielnic
skrzyniowych
2.0sadzenie konstrukcji z rozdzielnica
Dla kol.06-10:
1.Ustawienie i przykrecenie rozdzielnicy wraz z konstrukcja do gotowego
podtoza
Dla kol.01-10:
3.Czg$ciowe rozebranie i ztozenie skrzy nek
4.Podtaczenie i oznaczenie przewodoéw
krotnosé= 1,00

4,00 szt

24

KNNR 5 ERRATA 0407-020-020

Osprzet modutowy w rozdzielnicach. Wylgcznik nadprgdowy 3-biegunowy
Charakterystyka robot: Tablica: 0407

1.Zainstalowanie aparatu na szynie no$nej (euroszynie)

2.Podtaczenie przewodow do aparatu i pod zaciski (ochronne i neutralne)
3.Sprawdzenie poprawnosci dziatania

4.Zatoz enie oznacznika z opisem obwodu
krotnosé= 1,00

10,00 szt

25

KNNR 5 ERRATA 0408-030-020

Dodatkowe wyposazenie rozdzielnic modutowych. Szyna tgczeniowa 3-biegunowa
Charakterystyka robét: Tablica: 0408

Dla kol.01-04:

1.Umocowanie elementu w rozdzielnicy

Dla kol.03, 04:

2.Ucigcie szyny na odpowiednia dtugosc

krotnosé= 1,00

10,00 szt

4. Konstrukcja stalowa

Kod CPV:

26

KNR 2-28 0204-03-033
Konstrukcje stalowe podparé i zawieszen o masie elementu do 20 kg
Charakterystyka robot: Tablica: 0204

1.Cigcie elementéw konstrukcji

2.Scalenie elementéw przed ich wmontowaniem

3.Regulacja konstrukcji podczas montazu i po jej zamontowaniu przed

wykonaniem potaczen statych

4.Wykonanie potaczen spawanych lub skrecenie elementéw na $ruby konstrukcyjne
5.Malowanie konstrukcji farbg olejng miniowa
krotnosé= 1,00

200,00 kg

5. Instal

Kod CPV:

acja fotowoltaiczna

27

AW-020
Modul fotowoltaiczny bifacial Exiom HJT 690 - 690Wp
krotnosé= 1,00

72,00 szt

28

AW-020
Falownik Huawei SUN2000 50KTL-M3
krotnosé= 1,00

1,00 szt
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29 AW-090 1,00 kpl
Instalacja elektryczna AC i DC
krotnosé= 1,00
30 AW-090 6,00 kpl
Ochrona przeciwprzepieciowa DC
krotnosé= 1,00
31 AW-090 1,00 kpl
Sprzet do whijania pali stalowych
krotnosé= 1,00
32 AW-090 1,00 kpl
Montaz instalacji fotowoltaicznej
krotnosé= 1,00
33 AW-020 6,00 szt
Maszt odgromowy Al 4m 4P
krotnosé= 1,00
34 KNR 2-01 0702-0202-040 100,00 m
Mechaniczne kopanie rowow,o glebokosci do 1,0 m i szerokosci dna rowu do 0,4 m,dla kabli,koparkami
podsigbiernymi o pojemnosci tyzki 0,15 m3.Grunt kat.I1I-1V
Charakterystyka robot. Tablica: 0702
1.Kopanie rowu na odktad wzdtuz wykopu
2.Reczne wyr 6wnanie dna wykopu
krotnosé= 1,00
35 KNR 5-08 0608-07-040 100,00 m
Ulkiadanie bednarki o przekroju do 120 mm2 w rowach kablowych
Charakterystyka robot: Tablica: 0608
1.0dmierzenie, uciecie i wyprostowanie bednarki
2.Monta 7 i demontaz zasilania spawarki
3.Spawanie
Dla kol. 01-06:
4.Malowanie w paski
Dla kol. 03, 04:
5.Przyspawanie do konstrukcji
Dla kol. 05, 06:
Utozenie na gotowych uchwytach
Dla kol. 07, 08:
4.0czyszczenie miejsc spawu i zabezpieczenie przez pomalowanie
krotnosé= 1,00
36 AW-090 4,00 kpl
Bednarka ocynkowana 30x4
krotnosé= 1,00
37 KNKRB 05 0403-02-090 1,00 kpl
Skrzynki i rozdzielnice skrzynkowe AC
Charakterystyka robét: Tablica: 0403
Dla kol.01-05:
1.Zabezpieczenia
2.Z%acza i rozdzielnice
3.0chronnik przeciw przepigciowy AC
Dla kol.06-10:
1.Ustawienie i przykrecenie rozdzielnicy wraz z konstrukcja do gotowego
podtoza
2.Czgéciowe rozebranie i ztozenie skrzynek
3.Podtaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
38 AW-090 1,00 kpl
Dokumentacja

Charakterystyka robot: Uzgodnienie z rzeczoznawca ds. zabezpieczen przeciwpozarowych, zgtoszenie instalacji do
przytaczenia do sioeci
krotnosé= 1,00

6. Dokumentacja koncowa

Kod CPV:
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39

KNNR 5 ERRATA 1303-030-108
Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. Obwdd 3-fazowy, pomiar pierwszy
Charakterystyka robot: Tablica: 1303

1.0dtg czenie zasilania i odbiornikow

2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomi¢dzy przewodami roboczymi

i migdzy przewodami roboczymi a ziemia
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00

1,00 pomiar

40

KNNR 5 ERRATA 1303-040-108
Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. Obwod 3-fazowy za kazdy nastepny pomiar
Charakterystyka robot. Tablica: 1303

1.0dta czenie zasilania i odbiornikow

2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomi¢dzy przewodami roboczymi

i migdzy przewodami roboczymi a ziemia
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00

1,00 pomiar

41

KNNR 5 ERRATA 1301-020-108
Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego niskiego napiecia. Obwdd o ilosci faz - 3
Charakterystyka robot: Tablica: 1301

1.Okreslenie obwodu

2.0gledziny instalacji

3.Sprawdzenie stanu polaczen w puszkach i tacznikach

4.0dtaczenie odbiornikow

5.Pomiar rezystancji izola cji i ciggto$ci obwodu

6.Podtaczenie odbiornikow

krotnosé= 1,00

10,00 pomiar

42

AW-108

Whnioski i uzgodnienia

Charakterystyka robot: Uzgodnienie dokumentacji z rzeczoznawca ds. zabezpieczen p-poz, zgloszenie instalacji do
przytaczenia do sieci.

krotnosé= 1,00

10,00 pomiar

43

AW-068

Dokumentacja powykonawcza

Charakterystyka robot: Wydruk w trzech egzemplarzach, wersja cyfrowa na no$niku USB.
krotnosé= 1,00

1,00 kpl pom.
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Spis dzialow

Lp. Nazwa dzialu Od Do
1. Prace przygotowawcze 1 43
1. Trasowanie linii kablowych 1 1

2. Ukladanie linii kablowych 2 12
3. Rozdzielnice elektryczne 13 25
4, Konstrukcja stalowa 26 26
5. Instalacja fotowoltaiczna 27 38
6. Dokumentacja koncowa 39 43
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